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RESOLUCION A.477(XI)

Aprobada 19 noviembre, 1981
Punto 10 b) del orden del dia

NORMAS DE RENDIMIENTO PARA EL APARATO DE RADAR

LA ASAMBLEA,

RECORDANDOQ el Articulo 16 i) de la Convencién constitutiva de la Organizacion
Consultiva Maritima intergubernamental,

TENIENDO PRESENTE lo dispuesto en la Regla 12 del Capitulo V del Convenio interna-
cional para la sequridad de la vida humana en el mar, 1974, y las enmiendas propuestas respecto
de dicha Regla,

RECORDANDO ASIMISMO la resolucion A.222(V11), por la que aprobd normas de rendi-
miento para el aparato de radar,

RECONOCIENDOQ la conveniencia de hacer que dichas normas de rendimiento sean compa-
tibles con las normas de rendimiento de las ayudas de punteo radar autométicas (APRA) (resolu-
cion A.422(X1)) y con la resolucidn A.423(X1) sobre balizas radar y respondedores,

HABIENDO EXAMINADQ la recomendacién hecha por el Comité de Seguridad Maritima
en su cuadragésimo segundo periodo de sesiones,

1.  APRUEBA la Recomendacion sobre normas de rendimiento para el aparato de radar, que
figura en el Anexo de la presente resolucién;

2.  RECOMIENDA a los Gobiernos Miembros que se aseguren de que:

a) todo aparato de radar instalado el 1 de septiembre de 1984, o posteriormente, se ajusta
a normas de rendimiento no inferiores a las indicadas en el Anexo de la presente
resolucion; .

b) todo aparato de radar instalado antes del 1 de septiembre de 1984 se ajusta como
minimo a las normas de rendimiento que figuran en la resolucién A.222(V11).

ANEXO

RECOMENDACION SOBRE NORMAS DE RENDIMIENTO PARA
EL APARATO DE RADAR
1 AMBITO DE APLICACION
1.1 La presente recomendacion se aplica a todo aparato de radar de buque que, de conformidad
con la Regla 12 del Capitulo V del Convenio internacional para la seguridad de la vida humana en

el mar, 1974, en su forma enmendada, se instale el 1 de septiembre de 1984, o posteriormente.

1.2 Los aparatos de radar instalados antes del 1 de septiembre de 1984 cumplirdn como minimo
con las normas de rendimiento recomendadas en la resolucion A.222(V ).
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2  GENERALIDADES

El aparato de radar proporcionara una indicacidn, con respecto al buque, de la situacion de
otras embarcaciones y obstrucciones de superficie y de boyas, litorales y marcas de navegacion,
que ayude a la navegacion en general y a evitar abordajes.

3 INSTALACIONES DE RADAR

Todas las instalaciones de radar cumplirdn como minimo con las prescripciones dadas a
continuacioén.

3.1 ‘ Alcance eficaz

En condiciones normales de propagacién, cuando la antena de radar vaya instalada a una
altura de 16 metros sobre el nivel del mar, la finalidad operacional es que el equipo dé, si no hay
ecos parasitos, una clara indicacién de:

.1 Litorales

A 20 millas marinas cuando el terreno se eleve a 60 metros.

A 7 millas marinas cuando el terreno se eleve a 6 metros.

.2  Objetos de superficie

A 7 millas marinas todo bugue de 5 000 toneladas de arqueo bruto, sea cual fuere el
angulo de apariencia de éste.

A 3 millas marinas cualguier embarcacién pequefia de 10 metros de eslora.
A 2 millas marinas cualquier objeto, como una boya de navegacidn, que tenga un érea
ecoica eficaz de aproximadamente 10 metros cuadrados.

3.2 Alcance minimo

Se veran con claridad en la pantalla, sin necesidad de ajustar mas mandos que el conmutador
de escalas, los objetos de superficie indicados en 3.1.2 situados a una distancia que oscile entre
50 metros como minimo y una milla marina como maximo.

3.3 Presentaci6n visual

3.3.1 En ia modalidad de presentacién no estabilizada “‘proa arriba’’ el aparato proporcionarg,
sin medios de aumento exteriores, una imagen relativa del blanco en la pantalla panordmica, cuyo
didmetro eficaz no sea inferior a:

.1 180 milimetros* en los buques de arqueo bruto igual o superior a b00 toneladas, pero
inferior a 1 600 toneladas;

2 250 milimetros* en los buques de arqueo bruto igual o superior a 1 600 toneladas, pero
inferior a 10 000 toneladas;

.3 340 milimetros* en la pantalla del primer radar y 250 milimetros en la pantalla del
otro, en bugues de arqueo bruto igual o superior 2 10 000 toneladas.

3.3.2 El aparato permitira presentar en la pantalla una de las dos series de escalas de distancias
que se indican a continuacién:

11,5, 3, 6, 12y 24 millas marinas y una escala de distancias no inferior a 0,5 millas
marinas ni superior a 0,8 millas marinas; o bien

2 1,2,4,8, 16 y 32 millas marinas.

* Los didmetros de presentacion de 180, 250 y 340 milimetros corresponden a tubos de rayos catodicos de 9, 12
y 16 pulgadas, respectivamente.
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3.3.3 Se podran proveer otras escalas de distancias.

3.3.4 Quedaran indicadas claramente en todo momento la escala de distancias que aparezca en la
pantalla y la distancia entre los anillos.

3.4 Medida de la distancia

3.4.1 Para medir distancias habra los siguientes anillos fijos de distancia electronicos:

.1 cuando se provean las escalas de distancias indicadas en 3.3.2.1, dos anillos, como
minimo, en la escala de distancias comprendida entre 0,5 y 0,8 millas marinas, y
seis anillos en cada una de las otras escalas de distancias, o

.2 cuando se provean las escalas de distancias indicadas en 3.3.2.2, cuatro anillos en cada
una de las escalas de distancias.

3.4.2 Se proveera un indicador variable de distancia electréonico con lectura numérica de la
distancia.

3.4.3 Los anillos fijos de distancia y el indicador variable de distancia permitirdn medir la
distancia a que esté un objeto, con un margen de error que no exceda del 1,5 por 100 de la
distancia maxima de la escala que se esté utilizando, o 70 metros, si este valor es superior al
anterior.

3.4.4 Sera posible modificar el brillo de los anillos fijos de distancia y del indicador variable de
distancia, y eliminarlos completamente de la pantalla.

3.5 Indicador de proa

3.5.1 La proa del buque aparecera indicada en la pantalla mediante una linea, con un margen de
error maximo no superior a mas o menos 1 grado. E| grosor de la I'nea de proa presentada no sera
superior a 0,5 grados.

3.5.2 Se proveera lo necesario para poder desconectar el indicador de proa por medio de un
dispositivo que no pueda dejarse en la posicidn de “‘indicador de proa desconectado’’.

3.6 Medicion de la marcacion

3.6.1 Sera posible obtener rapidamente la marcacion de cualquier objeto cuyo eco aparezca en la
pantalla.

3.6.2 Los medios provistos para obtener marcaciones permitiran medir, con precision de mas o
menos 1 grado, o superior a ésa, la marcacién de un blanco cuyo eco aparezca en el borde de la
pantalla.

3.7 Discriminacion

3.7.1 El aparato tendrd aptitud para presentar, como indicaciones distintas en una escala de
distancias de 2 o menos millas marinas, dos pequefios blancos semejantes situados a una distancia
comprendida entre el 50 y el 100 por 100 de la escala de distancias que se esté utilizando, y
separados, en el mismo azimut, por una distancia no superior a 50 metros.

3.7.2 El aparato tendrd aptitud para presentar, como indicaciones distintas, dos pequefios

blancos semejantes, ambos situados a una distancia comprendida entre el 50 y el 100 por 100 de
las escalas de distancias de 1,5 6 2 millas, con una separacién en azimut no superior a 2,5 grados.
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3.8 Balanceo o cabeceo

El rendimiento del aparato serd tal que, aun con un balanceo o un cabeceo del bugue de més
o menos 10 grados, siga satisfaciendo la finalidad operacional relativa al alcance eficaz estipulada
en 3.1y 3.2

3.9 Exploracion

La exploracion se efectuara en el sentido de las manecillas del reloj, de forma continua y
automatica en fos 360 grados de azimut. La velocidad de exploracion no sera inferior a 12 revolu-
ciones por minuto. El aparato funcionard satisfactoriamente con velocidades relativas del viento
de hasta 100 nudos.

3.10 Estabilizacion azimutal

3.10.1 Se proveerdn medios que permitan estabilizar la presentacidn en azimut con un compéas
transmisor. El aparato ird provisto de una entrada de compés que permita estabilizarlo en azimut.
La precision de alineacidn respecto de la transmisién del compas no deberd variar més de

0,5 grados cuando la velocidad de rotacién del compds sea de 2 revoluciones por minuto.

3.10.2 El aparato funcionard satisfactoriamente en la modalidad no estabilizada cuando el
mando del compas no esté en accion.

3.11 Comprobacién del rendimiento

Se dispondra de los medios necesarios para determinar de inmediato, mientras se esté utili-
zando el aparato operacionalmente, cualguier disminucién considerable del rendimiento con
respecto a la norma de calibracion establecida en el momento de la instalacién v, en ausencia de
blancos, para comprobar que el aparato esté sintonizado correctamente.

3.12 Dispositivos antiparésitos

Se dispondré de medios apropiados para eliminar los ecos parasitos producidos por el mar, la
lluvia u otras formas de precipitacién atmosférica, las nubes y las tormentas de arena. Los mandos
del eliminador de pardsitos se podrdn ajustar manualmente y en todo momento, y dejardn de
actuar cuando se alcancen las posiciones totalmente opuestas al sentido de las manecillas del reloj.
A condicion de que quepa desconectarlos, se podran proveer también mandos para la eliminacion
automdtica de parésitos.

3.13 Funcionamiento
3.13.1 Se podré conectar y accionar el aparato desde el emplazamiento de la pantalla.

3.13.2 Los mandos de funcionamiento estaran en lugares accesibles y seran de facil identifica-
cién y manejo. Si se utilizan simbolos éstos se ajustardn a las recomendaciones de la Organizacion
sobre los simbolos correspondientes a los mandos del aparato de radar nautico.

3.13.3 Tras haber sido conectado en frio, el aparato debera funcionar a pleno rendimiento en no
mas de 4 minutos.

3.13.4 El aparato deberd poder quedar en situacion de “'dispuesto’, a partir de la cual podra
empezar a funcionar en no mds de 15 segundos.

3.14 (nterferencia

Una vez que el aparato haya sido instalado y ajustado a bordo, se podrd mantener sin necesi-
dad de nuevo ajuste la precisién de la marcacion prescrita en la presente recomendacion sea cual
fuere el movimiento del bugue en el campo magnético de la tierra.
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3.15 Estabilizacion mar o estabilizacion tierra (presentacién con movimiento verdadero)

3.156.1 Cuando se disponga de la estabilizacién mar o de la estabilizacién tierra, la precision y la
discriminacion de la presentacidn serdn como minimo equivalentes a las exigidas en la presente
recomendacion.

3.156.2 El recorrido del origen de la traza no rebasaré el limite correspondiente al 75 por 100 del
radio de la pantalla, a menos que se anule manualmente esa limitacion. Pueden proveerse medios
de reposicién automatica.

3.16 Sistema de antena

El sistema de antena se instalard de modo que la eficacia que en la fase de proyecto le fue
asignada al sistema de radar no disminuya apreciablemente.

3.17 Funcionamiento con balizas radar

3.17.1 Todos los aparatos de radar gue funcionen en la banda de 3 centimetros tendran aptitud
para hacerlo en la modalidad de polarizacion horizontal.

3.17.2 Se podrén desconectar los dispositivos de tratamiento de sefiales que pudieran anular la
presentacion de una baliza radar en la pantalla.

4  INSTALACIONES MULTIPLES DE RADAR

4.1 Cuando se exija llevar dos aparatos de radar, éstos se instalarén de modo que puedan funcio-
nar por separado, y también simultdneamente sin que el uno dependa de! otro. Cuando se provea
una fuente de energia eléctrica de emergencia de conformidad con las pertinentes prescripciones
del Capitulo 11-1 del Convenio SOLAS 1974, ambos radares podran funcionar utilizando dicha
fuente.

4.2 Cuando se instalen dos aparatos de radar, podran proveerse medios de interconexién con los
que mejorar la flexibilidad y la disponibilidad de la instalacién radar global. Irén instalados de
modo que el falio de uno de ellos no haga que el suministro de energia eléctrica destinado al otro
quede interrumpido o adversamente afectado.
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