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RESOLUCION A.479(XII)

Aprobada 19 noviembre, 1981
Punto 10 b) del orden del dia

NORMAS DE RENDIMIENTO DE LOS RECEPTORES EMPLAZADOS
A BORDO PARA SER UTILIZADQOS CON
EL SISTEMA OMEGA DIFERENCIAL

LA ASAMBLEA,

RECORDANDO el Articulo 16 i) de ia Convencion constitutiva de la Organizacion
Consultiva Maritima Intergubernamental,

RECORDANDO ASIMISMO la resolucion de la Asamblea A.425(X1) sobre normas de
rendimiento de las estaciones transmisoras de correcciones Omega diferencial,

RECONOCIENDO la necesidad de preparar normas de rendimiento de los receptores
emplazados a bordo que se utilicen para la recepcidn de las sefiales de correccion diferencial,

HABIENDO EXAMINADO la recomendacion hecha por el Comité de Seguridad Maritima
en su cuadragésimo cuarto periodo de sesiones,

1.  APRUEBA la Recomendacién relativa a las normas de rendimiento de los receptores empla-
zados a bordo para ser utilizados con el sistema Omega diferencial;

2. RECOMIENDA gue los Gobiernos Miembros se aseguren de que los receptores emplazados
a bordo para ser utilizados con el sistema Omega diferencial se ajustan a las normas de rendi-
miento gue figuran en el Anexo de la presente resolucioén.

ANEXQ

RECOMENDACION RELATIVA A LAS NORMAS DE RENDIMIENTO DE LOS RECEPTORES
EMPLAZADOS A BORDO PARA SER UTILIZADOS CON
EL SISTEMA OMEGA DIFERENCIAL

1 INTRODUCCION

1.1 Los receptores del sistema Omega diferencial emplazados para fines de navegacién a bordo
de los buques cuya velocidad maxima no exceda de 35 nudos satisfaran las normas minimas de
rendimiento indicadas a continuacién,

1.2 Ademds de cumplir con lo prescrito en la presente recomendacion, el sistema se ajustard a
las normas generales de rendimiento de los aparatos nauticos de a bordo (resolucion de la
Asamblea de la OCMI| A.2B1{VII1)).

1.3 Para poder funcionar correctamente el sistema Omega diferencial necesita recibir tanto
sefiales Omega como sefiales de correccibn Omega diferencial. Es preferible que los receptores
utilizados para recibir las sefiales de correccion Omega diferencial estén combinados con los utili-
zados para recibir las sefiales Omega. Cuando se utilicen receptores separados se tomaran las medi-
das necesarias para que |a instalacién satisfaga las normas generales de rendimiento del sistema.
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2 NORMAS DE RENDIMIENTO EN CUANTO A RECEPCION DE SENALES OMEGA

2.1 Recepcién de sefiales

2.1.1 El sistema estarg habilitado para recibir las transmisiones Omega en la frecuencia de
10,2 kHz. Ademas podré estarlo para recibir en otra u otras frecuencias Omega.

2.1.2 laantena podra recibir en todo momento sefiales Omega desde cualquier direccion del
plano horizontal.

2.2 Extraccion de informacidn situacional

2.2.1 Se proveerdn medios de sincronizacidn del sistema con el formato de transmisién Omega.
Cabra utilizar medios automaticos o manuales, pero en todo caso sera posible monitorizar el
estado de sincronizacion continuamente.

2.2.2 El sistema podra elaborar simultaneamente la informacidn procedente de cuatro estaciones
Omega como minimo.

2.3 Rendimiento del sistema

Cuando el buqgue esté parado, el error instrumental introducido por el receptor en la medi-
cion de la diferencia de fase no corregida {linea de situacién) con respecto a cualquier par de
sefales Omega seleccionadas no excedera del 0,02 de anchura de canal (2 centésimas de canal).
Cuando navegue con rumbo constante a velocidad de hasta 35 nudos, el error instrumental no
excederd de 0,04 de la anchura de canal (4 centésimas de canal).

2.4 Presentacién de la informacion situacional

2.4.1 Elequipo que dé la informacion situacional en forma de lineas de situacion debera poder
presentar por lo menos tres de estas lineas seleccionadas por el operador ya simultdneamente, ya
en secuencia, con los siguientes medios:

.1 presentacién de por lo menos dos digitos representativos de canal completo, que
ademas dé una lectura de hasta 0,01 de canal por cada par de estaciones previamente
seleccionadas;

.2 medios de ajuste inicial de los valores digitales de canal completo;
.3 identificacion de las estaciones Omega seleccionadas;

4 cuando la presentacién de la informacién de lineas de situacién sea secuencial, cabra
retener en ella todo el tiempo que haga falta cualquier par de estaciones dado, sin
interrumpir la actualizaciéon continua de los valores de [ineas de situacién. Habra una
indicacién 6ptica independiente de que la presentacion esta siendo ‘retenida’’; y

.5 cuando se provean medios con los que introducir correcciones manuales a efectos de
presentacion de valores de lineas de situacion corregidos, la correccion aplicada, con su
signo de polaridad, se presentard por separado a la vez que la linea de situacion corre-
gida.

2.4.2 Se podrd utilizar otro método de presentacion de la informacion situacional, a condicion
de que tal método se ajuste en principio a las recomendaciones formuladas en el parrafo 2.4.1.

Si se utiliza una presentacién de latitud y longitud, como minimo indicaré grados, minutos y
décimas de minuto. Habra de indicar asimismo, claramente, Norte, Sur, Este y Oeste. Los valores
de lectura de latitud y longitud se basaran en el sistema geodésico mundial de 1972 (WGS-72).-
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2.4.3 Cabrd también proveer medios que permitan transformar la situacion calculada con arreglo
al WGS-72 en datos compatibles con el cero de la carta ndutica utilizada. Si se dispone de tales
medios deberd haber, cuando se esté haciendo uso de ellos, una indicacién positiva de que eso
ocurre, y medios que indiquen la correccion resuttante de la transformacion.

2.4.4 Cuando un sistema esté proyectado para funcionar en una sola frecuencia Omega, Ilevara
medios de identifacion de desplazamientos de canal suficientes como ayuda para restablecer la
informacion en el canal apropiado.

2.5 Presentaciones e indicadores

2.5.1 Laintensidad de toda la iluminacion, salvo por lo que respecta a las luces de aviso, sera
ajustable; se podré utilizar un mando comun. La gama de ajuste serd tal que permita leer clara-
mente la informacion situacional con luz del dia brillante y difusa, y que por la noche reduzca la
luminosidad al minimo necesario para manejar el equipo.

2.5.2 Cuando las cifras de una presentacion digital estén constituidas por partes separadas
(segmentos, por ejemplo), habrd un dispositivo que haga posible verificar todos 10s segmentos de
cada cifra. Durante tal verificacién no se interrumpird el funcionamiento del equipo, a excepcidn
del de presentacion.

2.6 Suministro de energia eléctrica

2.6.1 Serd posible alimentar al receptor con los suministros de energia eléctrica usualmente
disponibles a bordo de los buques: corriente alterna, 100-115-220-230V + 15%, 50 6 60 Hz;
corriente continua, 24-32V + 15%.

2.6.2 El receptor llevard incorporada una fuente de energia eléctrica de emergencia que se pueda
sustituir autométicamente sin interrupcion del suministro normal indicado en 2.6.1 supra. Dicha
fuente podrd alimentar al equipo durante 10 minutos por lo menos.

2.7 Avisadores

2.7.1 Si el receptor es del tipo que exige que el operador seleccione las estaciones Omega cuyas
sefales vayan a ser utilizadas para originar informacion situacional se instalard un avisador que
indique si falta una sefial de una estacion seleccionada.

2.7.2 Si el receptor es del tipo que selecciona automaticamente las sefiales Omega mas apro-
piadas de entre las recibidas, habréd un avisador que indique la posible falta de suficientes sefiales
utilizables para que el equipo funcione normalmente.

2.7.3 Cabrd poveer medios que indiquen qué sefiales Omega se estdn recibiendo con intensidad
suficiente para ser utilizadas a efectos de determinacion de la situacion.

2.7.4 El equipo estara provisto de un avisador que indique fallos de la fuente de energia eléctrica
principal y que siga haciéndolo hasta que el operador restablezca su posicién inicial.

2.8 Mandos

2.8.1 Todos los mandos serdn de un tamafio que permita efectuar facilmente los ajustes norma-
les. Seran también claramente identificables.

2.8.2 Cuando el accionamiento involuntario de un mando pueda originar un fallo del equipo o

falsear la informacién relativa a la determinacion de la situacién, el mando estard protegido
contra el accionamiento accidental.
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2.9 Errores humanos

Se reducira al minimo el nimero de cdlculos manuales necesarios para transformar las
sefiales Omega no corregidas en una situacion sefialada en una carta. Es preferible una correccion
automdtica fiable de los datos Omega. A efectos de navegacion es preferible una transformacion
automatica fiable de la informacién Omega en coordenadas geogréficas, en cuyo caso habra que
tener en cuenta la posibilidad de que este proceso introduzca otros errores.

2.10 Equipo auxiliar

Los receptores de frecuencia Unica (10,2 kHz) tendran una salida a equipos periféricos
como, por ejemplo, registradores de lineas de situacion o de coordenadas, o trazadores de trayec-
torias. L.os demas receptores podran tener esa salida, para la cual los datos situacionales se daran
en forma digital de conformidad con el formato definido en la Opinién V24 del CCITT.

3 NORMAS DE RENDIMIENTO COMPLEMENTARIAS EN CUANTO A RECEPCION DE
CORRECCIONES OMEGA DIFERENCIAL

3.1 Recepcion de sefiales

3.1.1 El sistema estard habilitado para recibir correcciones Omega diferencial en la frecuencia
bdsica de 10,2 kHz. Ademds podra estarlo para recibir correcciones en otra u otras frecuencias
Omega.

3.1.2 El equipo receptor de las correcciones Omega diferencial habra de poder recibir las correc-
ciones transmitidas de conformidad con las normas de rendimiento de los sistemas de transmisiéon
de correcciones Omega diferencial {resolucion A.425(X1)), e indicara las transmisiones Omega
para las que.se disponga de correcciones diferenciales.

3.1.3 Los receptores de correcciones habran de funcionar satisfactoriamente cuando el campo
eléctrico recibido de la estacién transmisora sea igual o superior a 10 microvoltios por metro, de
dia y de noche, en las condiciones de ruido atmosférico determinadas por el CCIR para la banda
285-415 kHz. Los receptores de correcciones tendran selectividad, o dispositivos protectores, que
hagan posible la recepcidn aceptable de la informacion correctora cuando haya sefiales inter-
ferentes. El funcionamiento sera también posible cuando la sefial interferente emane de una
portadora de frecuencia no modulada, a un nivel de 20 dB por encima de la sefial deseada, en
cualquier frecuencia que esté fuera de una banda de £ 200 Hz centrada en la frecuencia noiminal
de la estacidn transmisora de las correcciones.

3.1.4 La antena utilizada para recibir las correcciones Omega diferencial podra ser la indicada en
el parrafo 2.1.2, combinada. La antena de recepcion de las correcciones Omega diferencial (sea o

no la indicada en el parrafo 2.1.2) debera recibir satisfactoriamente las sefiales correctoras en las
condiciones arriba expuestas y desde cualquier direccion del plano horizontal.

3.2 Extraccion de datos situacionales

2.2.1 Se dispondra de medios de sincronizacion del sistema con el formato de transmision de las
correcciones Omega diferencial. Se pueden utilizar medios automaticos y/o manuales, pero en
todo caso sera posible monitorizar el estado de sincronizacion.

3.2.2 El sistema podra elaborar simultdneamente la informacion relacionada con cuatro esta-
ciones Omega por lo menos.

3.3 Funcionamiento del sistema

3.3.1 Loserrores instrumentales introducidos por el equipo receptor de las correcciones no
serdn superiores a |os aceptados para los receptores Omega segin lo establecido en el parrafo 2.3.
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3.4 Presentacion de la informacién situacional

3.4.1 El sistema Omega y el Omega diferencial pueden estar dispuestos de dos formas:

A
A

1.2

2
2.1

2.2

Receptores Omega y Omega diferencial separados.

El usuario s6lo puede afiadir las correcciones Omega diferencial a los datos sin
elaborar procedentes de su receptor Omega antes de determinar su situacion en la
carta.

El usuario puede introducir correcciones Omega diferencial en el receptor Omega, en
las condiciones indicadas en el parrafo 2.4.1.5.

Receptores Omega y Omega diferencial combinados.

El receptor combinado puede presentar los datos Omega y Omega diferencial por
separado. El usuario puede combinarlos seglin se indica en el parrafo 3.4.1.1.

El receptor combinado, sometido a la regulacion del usuario, puede afiadir automati-
camente correcciones Omega diferencial a los datos Omega sin elaborar.

3.4.2 Cuando el receptor Omega diferencial dé informacién correctora para lineas de situacion
habra de poder presentar las correcciones correspondientes a por io menos 3 de esas lineas, selec-
cionadas por el usuario ya sea simultdneamente, ya en secuencia, de la siguiente forma:

A

Presentacion de 0 a 99 centésimas de canal de correccion, haciendo posibles lecturas
respecto de 1 centésima de canal por cada par de estaciones seleccionadas.

Si fuera necesario, presentacién combinada de la parte entera de la correccién con la
presentacion indicada en el parrafo 3.4.2.1.

ldentificacion de las estaciones Omega seleccionadas.

Cuando la presentacién de fa informacion de lineas de situacidn sea secuencial, cabré
retener en ella todo el tiempo que haga falta cualquier par de estaciones dado, sin
interrumpir la actualizacion continua de los valores de lineas de situaciéon. Habra que
proveer indicacion éptica independiente de que la presentacion esta siendo ''retenida’’.

Cuando se provean medios con los que introducir correcciones manuales a efectos de
presentacion de valores de lineas de situacion corregidos, la correccion aplicada, con su
signo de polaridad, se presentara por separado a la vez que la linea de situacién corre-
gida. Ademas, se informard claramente al usuario de si se aplican o no correcciones.

Cuando se provean medios de introduccion automdtica de las correcciones Omega
diferencial, se informara claramente al usuario de si se aplican correcciones ¢ no.

Se proveerdn también medios que garanticen que las correcciones Omega diferencial
s6la pueden aplicarse a datos Omega sin elaborar.

3.4.3 Cabrd utilizar otros métodos de presentacion de la informacion situacional y correctora,
segun se indica en los parrafos 2.4.2 y 2.4.3, a condicidn de que tales métodos se ajusten en
principio a las recomendaciones formuladas en los parrafos 2.4.1 y 3.4.2.

3.4.4 Cuando se utilicen sisternas de recepcion automaticos:

A
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La seleccion de las estaciones Omega en uno de esos sistemas serd automatica. El
sistema podra evaluar la calidad de las sefiales Omega directamente recibidas, asi como
la de las correcciones correspondientes a cada estacién Omega. Determinara la informa-
cion situacional haciendo uso de toda la informacién procedente de las diversas esta-
ciones que haya disponible, teniendo al mismo tiempo en cuenta la calidad de cada una
de ellas. No obstante, el operador tendr la posibilidad de regular manualmente la
eleccidon de estaciones.
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.2 Los datos situacionales se obtendran automaticamente cuando se introduzca una
situacién calculada por estima o, por otros medios, con precisién analoga. La incerti-
dumbre aceptable con respecto a la situacion inicial estimada esta esenciaimente
relacionada con el numero de frecuencias Omega que el sistema puede recibir directa-
mente a bordo. Esa incertidumbre aceptable habra de ser claramente conocida por los
operadores.

.3 Incluso si el sistema hace uso de correcciones Omega solamente en la frecuencia de
10,2 kHz, lo mas conveniente es que el receptor automatico pueda recibir directamente
sefiales Omega en las frecuencias de 10,2 y 13,6 kHz. Podria trabajar también, aunque
esto no es indispensable, en las frecuencias de 11,33y 11,05 kHz,

.4 Lo mds conveniente en un sistema de correcciones Omega diferencial automatico es
que pueda corregir a dispersitn resulftante, cuando la distancia a la estacién transmi-
sora de las correcciones sea superior a 200 millas marinas, de las variaciones que haya
en la velocidad de propagacién de las ondas Omega entre el dia y la noche.

.5 Todo sistema automatico serd proyectado de modo que las correcciones Omega dife-
rencial s6lo se puedan aplicar a datos Omega sin elaborar.

.6 Esaconsejable que el sistema indigue la calidad de los datos situacionales presentados.

3.6 Presentaciones e indicadores

Los dispositivos de indicacién y presentacién se ajustaran a lo recomendado en el
parrafo 2.5.

3.6 Suministro de energia

Los dispositivos de suministro de energia eléctrica se ajustarédn a lo recomendado en el
parrafo 2.6.

3.7 Avisadores

3.7.1 Lossistemas Omega vy Omega diferencial estaran provistos de los avisadores indicados en el
parrafo 2.7.

3.7.2 Daran el oportuno aviso:

.1 cuando la estacion transmisora de las correcciones no transmita ninguna correccion
para cualquiera de las estaciones seleccionadas;

.2 cuando la informacion correctora para cualquiera de las estaciones seleccionadas no se
reciba correctamente a bordo;

.3 cuando la informacién correctora no se haya actualizado durante el Gltimo periodo de
seis minutos con respecto a cualquiera de las estaciones seleccionadas.

3.7.3 Cabra también que avisen cuando la modulacién de 8 Hz no esté presente.

3.7.4 Con respecto a los receptores mencionados en el parrafo 3.4.4, lo recomendado en el
pdrrafo 3.7.2 se sustituye por un dispositivo de alarma si la calidad de los datos situacionales es
inaceptable.

3.8 Mandos

LLos mandos se ajustaradn a lo recomendado en el parrafo 2.8.
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3.9 Errores humanos

3.9.1 Se reducira al minimo el nimero de célculos manuales necesarios para transformar las
sefiales Omega no corregidas en una situacion sefialada en una carta.

3.9.2 La correccidon Omegs diferencial se aplicard directamente a los datos Omega sin elaborar,
excluyendo las correcciones habitualmente aplicables a la utilizacién del sistema Omega.

3.9.3 Lo més conveniente es que la correccidon automdtica de los datos Omega sin elaborar se
realice mediante correcciones recibidas de estaciones Omega diferencial. Por lo que respecta a la
informacién Omega solamente, se tendran en consideracién {os posibles errores adicionales
resultantes de la transformacion de aquélla en coordenadas geograficas.

3.10 Equipo auxiliar

3.10.1 El sistema Omega y el Omega diferencial podrén tener una salida para conectar con
equipos periféricos tales como registradores de lineas de situacion o de coordenadas, o trazadores
de trayectorias.

3.10.2 Esaconsejable contar con tal medio en receptores que trabajen sblo en la frecuencia de

10,2 kHz y con equipo automético. Para esa salida, los datos situacionales se dardn en forma de
mensaje digital de conformidad con el formato definido en la Opinidén V24 del CCITT.
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